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Τίτλος διατριβής: 

Ελληνικά: «Αλληλεπίδραση πρακτόρων λογισμικού μεταξύ τους καθώς και με ανθρώπους σε πλαίσιο 

ολιστικής τεχνητής νοημοσύνης με σκοπό την συνεργατική επίτευξη καλώς ορισμένων στόχων. Εφαρμογές 

σε ρομποτικά οχήματα για γεωργικές εργασίες» 

Αγγλικά: “Interaction of software agents with one another as well as with humans in the context of holistic 

artificial intelligence toward cooperatively achieving well-defined objectives. Applications to robotic 

vehicles for agricultural tasks” 

 

Θεματική Περιοχή / Πεδίο: 

Αυτόνομα Αγροτικά Ρομπότ, Ολιστική Τεχνητή Νοημοσύνη (Autonomous Agricultural Robots; Holistic 

Artificial Intelligence) 

Λέξεις κλειδιά Ελληνικά: Πράκτορες Λογισμικού, Αξιωματική Λογική, Αγροτικά Ρομπότ, Αλληλεπίδραση 

Μηχανών ή/και Ανθρώπων, Ομαδική Εργασία 

Λέξεις κλειδιά Αγγλικά: Software Agents, Axiomatic Logic, Agricultural Robots, Human-Machines 

Interaction, Team Work 

 

Συνοπτική περιγραφή του προτεινόμενου θέματος: 

Θα αναπτυχθούν πράκτορες λογισμικού (ΠΛ) οι οποίοι θα συνεργάζονται τόσο μεταξύ τους όσο και 

ανθρώπους με τεχνικές αξιωματικής λογικής στη βάση παραμετρικών μοντέλων κ.ά. Η λογική των 

ανθρώπων θα εφαρμόζεται πάνω σε ομιλούμενη γλώσσα ενώ η λογική των ΠΛ θα εφαρμόζεται επίσης πάνω 

σε δεδομένα μετρήσεων π.χ. σε ψηφιακές εικόνες με κατάλληλους αλγόριθμους αναγνώρισης. Κάθε ΠΛ θα 

είναι εγκαταστημένος σε ένα αγροτικό ρομπότ προκειμένου όλα τα ρομπότ καθώς και άνθρωποι να 

ενεργούν συνεργατικά, προς επίτευξη του ίδιου στόχου, ως μια ομάδα σε βάση λογικής. Στην ομάδα θα 

περιλαμβάνονται: τουλάχιστον ένα μη-επανδρωμένο ρομποτικό αερόχημα, τουλάχιστον ένα επίγειο 

ρομποτικό όχημα και τουλάχιστον ένας άνθρωπος. Στη βάση των αποφάσεων που θα λαμβάνονται, κάθε ΠΛ 

θα κατευθύνει το οικείο του αγροτικό ρομπότ για εκτέλεση μιας συγκεκριμένης εργασίας π.χ. ψεκασμός, 

συγκομιδή κ.ά. Οι τεχνικές αξιωματικής λογικής θα αναπτυχθούν σε πλαίσιο ολιστικής τεχνητής 

νοημοσύνης που περιλαμβάνει αριθμητικά και μη-αριθμητικά δεδομένα. Τα τελευταία περιλαμβάνουν 

κατανομές μετρήσεων, δενδρικές δομές δεδομένων, οντολογίες, σύμβολα κ.ά. με στόχο υπολογισμούς με 

σημασιολογίες, αντί για «άλεσμα αριθμών» (number crunching), ώστε να διευκολύνεται η αλληλεπίδραση 

αυτόνομων ρομπότ με ανθρώπους. Αναμένεται συγκριτική αξιολόγηση του συστήματος που θα αναπτυχθεί. 

Ενδέχεται οικονομική υποστήριξη αυτής της ΔΔ από ερευνητικό-αναπτυξιακό έργο. 
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