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Τίτλος διατριβής: 

Ελληνικά: «Ανάπτυξη αμφίδρομων απεικονίσεων μεταξύ ομιλούμενης γλώσσας και σημάτων 

αισθητηρίων οργάνων /ελέγχου για σημασιολογική αλληλεπίδραση ρομπότ μεταξύ τους ή/και με 

ανθρώπους σε πρακτικές εφαρμογές» 

Αγγλικά: “Development of bijective mappings between spoken language and sensory/control 

signals toward semantic interaction of robots with one another and/or with humans in real world 

applications” 

 

Θεματική Περιοχή / Πεδίο: 

Αλληλεπίδραση ανθρώπου-με-ρομπότ (Human-Robot Interaction) 

Λέξεις κλειδιά Ελληνικά: Δομές στην Ομιλούμενη Γλώσσα, Αναπαράσταση Σημάτων, 

Αμφιμονοσήμαντη Αντιστοιχία, Υπολογισμός με Σημασιολογίες, Αλληλεπίδραση Ανθρώπου-με-

Ρομπότ 

Λέξεις κλειδιά Αγγλικά: Spoken Language Stuctures, Representation of Signals, Bijective 

Mappings, Computing with Semantics, Human-Robot Interaction 

 

Συνοπτική περιγραφή του προτεινόμενου θέματος: 

Η ομιλούμενη γλώσσα (προφορική είτε γραπτή) είναι επίσης εργαλείο περιγραφής του κόσμου, ο 

οποίος, γίνεται αντιληπτός από οπτικά /ακουστικά κ.ά. σήματα αισθητήριων οργάνων. Επιπλέον, η 

ομιλούμενη γλώσσα είναι εργαλείο εντολών προς εκπομπή σημάτων δράσης π.χ. για κίνηση. Θα 

αναπτυχθούν αμφίδρομοι μετασχηματισμοί μεταξύ ομιλούμενης γλώσσας και αισθητήριων 

σημάτων με σκοπό την αλληλεπίδραση ρομπότ μεταξύ τους ή/και με ανθρώπους σε βάση 

αξιωματικής λογικής. Οι μετασχηματισμοί αναμένεται να διατηρούν κάποιου είδους ισομορφισμό 

μεταξύ ομιλούμενης γλώσσας και αισθητήριων σημάτων υπό την έννοια της διατήρησης κάποιας 

σημασιολογικής δομής μεταξύ της ομιλούμενης γλώσσας και των αισθητήριων σημάτων με στόχο 

την σημασιολογική αλληλεπίδραση ρομπότ με άνθρωπο. Τα σήματα δράσης θα είναι προς τους 

κινητήρες ρομπότ. Εφαρμογές που ενδιαφέρουν είναι (α) συνεργασία ρομπότ και ανθρώπων σε 

εργασίες π.χ. γεωργικές ή/και β) συνεργασία κοινωνικού ρομπότ και ανθρώπων σε εκπαιδευτικές 

παρεμβάσεις ή/και γ) συνεργασία ρομποτικών οχημάτων μεταφοράς και ανθρώπων. Το σύστημα 

που θα αναπτυχθεί αναμένεται να αξιολογηθεί συγκριτικά. Ενδέχεται οικονομική υποστήριξη 

αυτής της ΔΔ από ερευνητικό-αναπτυξιακό έργο. 
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